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市区部分违法行驶车辆（2017年12月7日至13日）

车牌号 违法地点 违法时间 违法行为

高速超速情况一览（2018年1月9日）
车牌号 违法地点 违法时间 超速百分比
豫BB3A06 兰南高速k211下行 1月9日 超速7%
豫D29993 兰南高速k211下行 1月9日 超速7%
豫P6K219 兰南高速k211下行 1月9日 超速6%
豫J96868 兰南高速k211下行 1月9日 超速6%
豫N89948 兰南高速k211下行 1月9日 超速7%
豫EZD661 兰南高速k211下行 1月9日 超速15%
豫P1A833 兰南高速k211下行 1月9日 超速6%
豫P6G031 兰南高速k211下行 1月9日 超速11%
豫N29600 兰南高速k211下行 1月9日 超速11%
豫CF2027 兰南高速k211下行 1月9日 超速5%

（牛哲 整理）

本报讯 昨天上午，笔者从市公安
交管部门了解到，去年 12月 7日至 13
日，该部门共查处机动车违反禁止标
线指示的违法行为12126起，其中出租

车172起；机动车逆向行驶的违法行为
704起，其中出租车10起；机动车不按
交通信号灯规定通行的违法行为1202
起，其中出租车70起。 （牛哲）

道路交通违法一周播报（2017年12月7日至13日）

市区机动车闯红灯1202起
违反禁止标线指示12126起

豫D966B2 矿工路与开源路交叉口 12月7日03:08:17 闯红灯
豫DVC261 平安大道与光明路交叉口 12月7日06:59:56 闯红灯
豫DAD516 园林路与光明路交叉口 12月7日07:24:07 闯红灯
豫DYJ219 建设路与稻香路交叉口 12月8日07:30:48 闯红灯
豫D127X7 建设路与凌云路交叉口 12月8日07:50:27 闯红灯
豫D579X6 平安大道与凌云路交叉口 12月8日08:16:45 闯红灯
豫DQV757 建设路与新华路交叉口 12月8日23:53:08 闯红灯
豫DGM889 建设路与东环路交叉口 12月9日07:37:43 闯红灯
豫DLY710 湛北路与诚朴路交叉口 12月9日10:36:24 闯红灯
豫DFF837 湛南路与新华路交叉口 12月9日10:59:15 闯红灯
豫D02L99 建设路与劳动路交叉口 12月10日20:15:34 闯红灯
豫DDE816 建设路与光明路交叉口 12月13日08:41:11 闯红灯
豫DJ1030 湛北路与劳动路交叉口 12月7日00:21:23 逆向行驶
豫DW5920 园林路与光明路交叉口 12月7日07:27:37 逆向行驶
豫DN3188 湛南路与开源路交叉口 12月8日14:12:59 逆向行驶
豫DUC688 湛北路与东环路交叉口 12月8日14:56:13 逆向行驶
豫D16W78 矿工路与光明路交叉口 12月9日21:05:39 逆向行驶
豫DXL255 东风路与诚朴路交叉口 12月10日16:25:24 逆向行驶
豫DCQ331 和谐路与清风路交叉口 12月10日17:11:12 逆向行驶
豫DK6233 和谐路与清风路交叉口 12月10日08:36:37 逆向行驶
豫DK6233 和谐路与清风路交叉口 12月11日08:36:37 逆向行驶
豫D87U65 东风路与诚朴路交叉口 12月11日10:54:53 逆向行驶
豫DDQ199 湛北路与劳动路交叉口 12月13日13:14:17 逆向行驶
豫D7C262 平安大道与东环路交叉口 12月7日02:12:39 违反禁止标线指示
豫DXY097 建设路与迎宾路交叉口 12月7日04:01:16 违反禁止标线指示
豫D868G1 神马大道与开源路交叉口 12月8日08:10:04 违反禁止标线指示
豫DWW913 建设路与迎宾路交叉口 12月8日08:49:34 违反禁止标线指示
豫D119JB 矿工路与光明路交叉口 12月8日08:50:21 违反禁止标线指示
豫DFF792 矿工路与光明路交叉口 12月9日07:11:34 违反禁止标线指示
豫DNK969 建设路与凌云路交叉口 12月9日11:29:56 违反禁止标线指示
豫D387N9 建设路与开源路交叉口 12月9日14:40:23 违反禁止标线指示
豫DA3X57 建设路与凌云路交叉口 12月10日08:43:08 违反禁止标线指示
豫D7V897 矿工路与体育路交叉口 12月11日10:22:07 违反禁止标线指示
豫D82W88 神马大道与开源路交叉口 12月12日09:40:19 违反禁止标线指示
豫DJY797 矿工路与劳动路交叉口 12月13日09:43:24 违反禁止标线指示

（牛哲 整理）

虽然很多司机都是从驾校出来
的，也通过了交管部门组织的驾考，
其中侧方停车就是一个必考科目。
但是常常听到不少新手司机反映，即
使已经拿到了驾照，侧方停车的时候
总也停不好。

据统计，停车不当是缩短车胎寿
命的最大原因。停车时，如果轮胎蹭
上路边并被挤压，会对轮胎损坏极
大。因为轮胎的胎壁最薄，有可能
造成鼓包或破损。一旦鼓包，就算轮
胎没有破也要更换，否则极易爆胎。

路边停车时怎么做才能不蹭轮
胎？快来学习下吧！

1.调整反光镜，便于观察
开始倒车进入侧方的停车位之

前，有一个重要步骤，就是调整右侧
的反光镜，一直调到我们能看清右侧
路况为止，这样做不仅可以提高侧方
停车的速度，还能帮助我们调整车辆
的角度与离马路边的距离。

2.调整右侧距离，45度斜倒车
第二步把反光镜向下调整，45度

时开始斜倒车，小编提醒您注意观察
右侧车身与马路边缘的距离。当反
光镜中前门的门把手与马路边交叉
时，开始回打方向盘，然后把车身顺
直，如果第一次没成功，没关系再来
一次。

3.前车门把手与路边对齐
顺直车身后，注意观察右侧反光

镜中的门把手是否与马路边对齐。
4.观察左侧反光镜，左前门把手

不突出
特别提醒，下车前，还需要观察

左侧反光镜中的前门把手尽量不超
过后车的车身，这样可以避免车辆被
过路的行人或车辆划伤。

5.下车观察停车位置与马路边
距离

最后，下车查看自己的停车位置
与距离，只要离马路边 20厘米左右
就可以了，还需要提醒大家的是两个
车“耳朵”一定要收起来，这样既保护
了爱车又避免挂倒过路行人。

（环球）

路边停车时如何不蹭轮胎

据《北京日报》报道，前不久，英
国研发出一条高科技智能人行横道，
目前正在伦敦某一公路路段进行测
试。这条智能人行横道相当于在公
路上铺上了长达22米的LED面板，面
板能防水还可感知压力，能识别是否
有行人或车辆在通行，红绿灯和斑马
线的功能都归纳到这块面板上了。

首先，智能人行横道遵循“以人
为先”原则。在没人过马路时，这条
智能人行横道是看不见的。一旦有
行人接近路口，LED 面板就会亮起

来，马上显示出斑马线。想过马路的
行人只需站到位于道路边上的红色
圆圈中，当圆圈变为绿色时，马路前
方会出现白色的斑马线（上图）。这
时，两侧机动车道就全部被限行了，
相当于红灯，行驶的汽车会停下来，
行人便可以安全地通过。当人们走
过后，斑马线就会消失，以减少对驾
车者的视野干扰。

根据人流量的不同，斑马线的宽
度也会改变。比如，人少时斑马线
窄，人多时斑马线就会变宽。

智能人行横道
是斑马线也是红绿灯


